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Méthodologie

Le modèle numérique du fond du lac est effectué à l’aide d’un écho-sondeur bi-fréquence couplé à un GPS/GLONASS-
RTK ou à une station totale motorisée (précision centimétrique). Les différentes informations et mesures sont 
centralisées dans un ordinateur de terrain équipé d’un logiciel permettant un traitement « on-line » de ces mesures sur le 
bateau (MNT réactualisé à chaque mesure).
Lorsque le nombre de satellites n’est plus suffisant pour l’utilisation du GPS (près du mur du barrage ou sous des arbres 
par exemple), la station totale, à terre, prend la relève grâce à la connexion radio permanente qu’elle a avec le PC se 
trouvant sur le bateau. Il suffit pour cela de remplacer l’antenne GPS du bateau par un prisme 360°. C ette station totale 
est motorisée et munie d’un système de suivi de prisme automatique.
Une telle combinaison permet ainsi un balayage rapide du plan d’eau ou de la rivière, et de visualiser en temps réel les 
résultats obtenus. Le logiciel de cartographie en temps réel permet d’inter-connecter indifférement GPS,  station totale, 
écho-sondeur ou d’autres capteurs afin de centraliser les données dans le même fichier de travail.

Une calibration manuelle est réalisée à intervalles réguliers (chaque heure) afin de tenir compte au mieux des variations 
des vitesses de propagation des ondes en fonction des paramètres physiques telles que températures des couches 
d’eau.

Introduction

GEOSAT SA a intégré différentes méthodes de mesures afin de proposer une solution innovante et efficace en matières 
de cartographie et mesures subaquatiques. Il est ainsi aisé d’obtenir
• un modèle numérique du fond d’un lac, d’un barrage ou d’une rivière
• différents types de profils aux endroits désirés
• calcul de volumes eau – avant et après purges
• contrôle de l’apport en matériel suites aux intempéries

BATHYMETRIE
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Satellites
GPS / GLONASS

Schéma de fonctionnement

Station de référence GPS à terre
avec émetteur radio modem

PC

Eau

Sédiments

Echo-
sondeur

GPS et récepteur 
Radio - modem

Méthode GPS

Station totale TCRA+
avec radio - modem

PC

Eau

Sédiments

Prisme 360°
Radio - modem

Méthode Station Totale

Echo-
sondeur

Segment eau Segment terrestre 
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Photos

1 Station de référence GPS 
et station totale équipé d’un radio
modem

2 GPS monté sur le bateau

3 Prisme 360°de la station totale
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Exemple d’application au  Barrage de Ferden

La méthode de mesure présentée ci-dessus a été utilisée dans différents lacs et barrages (voir page 6) 
L’exemple ci-dessous montre les résultats obtenus dans le lac du barrage de Ferden.
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Exemples de représentations obtenues en temps réel sur le bateau lors des mesures 


